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Este articulo presenta una formulacion alternativa de la relatividad especial
que puede ser aplicada en cualquier sistema de referencia inercial. Ademas,
una nueva fuerza universal es propuesta.

Introduccién

La masa invariant¢ m ) y el factor frecuencid f ) de una particula masiva
estan dados por:

m = m,

;= (l_v.vyl/z

c2
donde(m, ) es la masa en reposo de la particula magiva), es la velocidad
de la particula masiva ) es la velocidad de la luz en el vacio.

La masa invariantém ) y el factor frecuencid f ) de una particula no masiva
estan dados por:

hk

m = —
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donde( h) es la constante de Plandky ) es la frecuencia de la particula no
masiva,( ) es una constante universal positiva con dimension de frecuencia y
(¢) eslavelocidad de la luz en el vacio.

En este articulo, una particula masiva es una particula con masa en reposo n
nula y una particula no masiva es una particula con masa en reposo nula.



Cinematica Alternativa

La posicion especidlr ), la velocidad especidlv ) y la aceleracion especial
(a) de una particula ( masiva o0 no masiva ) estan dadas por:

= /fvdt
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donde( f )y (v) son el factor frecuencia y la velocidad de la particula.

Dinamica Alternativa

Sea una particula ( masiva 0 no masiva ) con masa invariargatonces el

momento linealP de la particula, el momento angulkrde la particula, la

fuerza netd que actla sobre la particula, el trabsjorealizado por la fuerza
neta que actla sobre la particula y la energia cinétida la particula, para un
sistema de referencia inercial, estan dados por:

P=mv=mfv

L=Pxr=mvxr =mfvxr

AP . v df
F= = ma=m[fgt ]
W = F.-dr = ap dr = AK
: .t
K =mfc

donde( f, r, v, v, a) son el factor frecuencia, la posicion, la velocidad, la
velocidad especial y la aceleracién especial de la particula respecto al sistem
de referencia inercial y¢) es la velocidad de la luz en el vacio. La energia
cinética( K, ) de una particula masiva en reposd es, c?)



Fuerza Cinética

En un sistema aislado de particulas ( masivas y/o no masivas ) la fuerza cinéticz
K;; ejercida sobre una particulaon masa invariante:; por otra particulg
con masa invariante:; esta dada por:

m;m;g o, _ _
Ki; :_[ MJ(ai—aj)]

dondea; es la aceleracion especial de la particuig es la aceleracion especial
de la particulgi y M (= Y__ m. ) es la masa invariante del sistema aislado de
particulas.

De la ecuacion anterior se deduce que la fuerza cinéticalgta- Y, K. )
gue actla sobre la particulasta dada por:

Ki = —miéi

dondem; es la masa invariante de la particiulaa; es la aceleracion especial
de la particula.

Ahora, reemplazandoK; = m; a; ) y reordenando, se obtiene:
T, = K, +F, =0

Por lo tanto, en un sistema aislado de particulas ( masivas y/o no masivas ) |l
fuerza totalT; que actlia sobre una particulas siempre cero.

En este articulo, el momento lineal de un sistema aislado de particulas ( masiva
y/o no masivas ) se conseryg, m. v. = constante )
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Sistema de Ecuaciones |
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[1+] es una constante arbitraria con dimension de masa
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